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MOTOMATE - Qu’est-ce que c’est ?

£, Crouzet

Solutions simples
pour mouverments programrnanles

Millenium I+ intégreé _ Moteur Brushless
Marche / Frein

— pp——— ke

Sens de rotation

—
Vitesse (PWM)
| _ Info 12 tops/tr
I1° —
| Info retour sens
= i —
< Le contréleur logique Millenium Il+ : < Le Moteur Brushless :
- Compte les tops de position - Emet 12 tops par tour
- Pilote le mouvement - Accélére, freine, s’arréte
- Pilote les rampes de vitesse - Suit la consigne de vitesse
- Détecte le coincement - Limite le courant

- Permet le paramétrage - Informe de son sens de rotation
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s: Crouzef MOTOMATE - La gamme

Type Vitesse Couple Référence
maximum  disponible Code 8
Sortie directe 3250 tr/mn 0,24 N.m 80 080 005

Reducteurs a angle droit

Rapport =5 650 tr/mn 1,0 N.m 80 081 001
Rapport =10 325 tr/mn 1,7 N.m 80 081 002
Rapport = 20 163 tr/mn 2,9 N.m 80 081 003
Rapport = 30 108 tr/mn 3,5N.m 80 081 004
Rapport = 50 65 tr/mn 3,4 N.m 80 081 006

Réducteurs planétaires

Rapport =5 650 tr/mn 1,0 N.m 80 089 704
Rapport = 27 120 tr/mn 4,5 N.m 80 089 705
Rapport = 139 23 tr/mn 20,0 N.m 80 089 706
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MOTOMATE :
Configuration du programme 1/2

Choix du type de controleur

Type | Fiétérence | Entrées | Sorties | -~
G0080D%L 2 TOR + 2 TOR/ANA 4 Pu/M/TOR
CN12 R 244D 28950001 4 TOR + 4 TOR/ANA, TRELAIS NO + 1 RELAIS .
CN1Z 5 244D SE950002 4 TOR + 4 TORAANA 4 Pu/M/TOR
e CN1Z R 100-2 28950003 B TOR S RELAIS MO +1 RELAIS .
LA I e g A B S CN12 R 24vALC 98950004 B TOR TRELAIS NO + 1 RELAIS .
CN1Z R 12/DC SO950005 4 TOR + 4 TORAANA JRELAIS NO + 1 RELAIS .

S12/DC
RM 24%DC

55350006 4 TOR + 4 TORAANA 4 Pt/ TOR
85350009 BTOR MPM + 2 TOR/AANA JRELAIS NO +1 RELAIS ..

R 2440C 28350011 4TOR + B TORAAMA 1T RELAIS [MY + 7 RELAIS. .

S2aDC 4 TOR + B TORAAMA B P/ TOR + 2 TOR

R 100-2400AC 50013 12TOR 1T RELAIS [MY + 7 HELAIS. .

R 28/AC 12TOR 1 RELAIS IMY + 7 RELAIS...
CH20R 120DC 4TOR + B TORAAMA 1T RELAIS [MY + 7 RELAIS. .
CH205 1240C 4 TOR + B TORAAMA B P/ TOR + 2 TOR
CH20 RN 24¥DC 8 TOR-MPM + 4 TORAAMA 1T RELAIS [MY + 7 HELAIS. .
ExZ20R 244DC 4 TOR + 8 TORAANA 1 RELAIS IMNY + 7 RELAIS.. =

averc comptelr rapide todifier... |
Annuler | ? |

3 Sélectionnez «Motomate»

2 Cliquez ici

1 Menu «Fichier / nouveau»
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MOTOMATE

7 .
—_, Crouzet

Configuration du

Choix du type de controleur, et extensions associées

Type du contrdleur

MOTORMATE
a008033< - 2TOR + 2TORAAMA - 4 P/ TOR
aver compteur rapide
Estensions associées
Type Référence Entrées Sorties

[

#C:MOTEUR BERUSHL... 200303

|l

Annuler

3 «XC: Moteur Brushles
doit apparaitre ici.
Cliquez «OK»
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ATOR +2EMTIE.. 3 TOR + 2ZEMNTIE

Choix d'une extension

Tuype | Sorties ]

ATOR + 2ENTIERS

| Reférence | Entrées
BO0B0H4 3TOR + 2ZENTIERS

N\

2 «Brushless» s’affiche.
Cliquez «OK»

MOTELIR BEREUSHLESS

S»




€ A
MOTOMATE - Ecran de programmation '|"—"'“';;f;: .

'"‘1__T

Démo fct métied |MOTOMATE| P(C:MOTEUR BRUSHLESS

CROUZET - 1.3 FROGRAMNE

I ~\ f o1

2 4 Entrées systeme 4 sorties systeme 22
>-(capteurs, commandes) (actionneurs, infos)-<

TOR ou analogiques TOR ou PWM 03

> Informations venant

W DI [F Sens el d u m ote u r, Marche f amét 3
[2

Wi pl | Info saturation de cguple Sens (consigne) B
I3

=G _[]II_ » Infa zurchauffe moteur R&Z position

Commandes
envoyeées au moteur ——

Witesse (consigne) B
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MOTOMATE : Blocs spécifiques

(disponibles dans le menu FBD C de | ‘atelier Millenium [1+)

Etape mouvement (GRAFCET)

Permet d 'atteindre une position cible avec rampes de vitesse
L’étape est validée une fois le mouvement terminée

Multiplexeur moteur
Permet de regrouper les sorties «marche/arrét», «sens», et
«vitesse» de plusieurs étapes mouvement

Etape temporisation (GRAFCET)
Permet de réaliser une temporisation entre deux mouvements
L’étape est validée lorsque le temps indiqué est écoulé

Mémorisation
Permet de capturer et meémoriser une donnée, par exemple
les positions extrémes d’'un systeme mécanique

Fast count (comptage rapide)
Dans la version intégrée de Motomate, ce bloc n’est pas utilisé :
La position et la vitesse sont calculées au niveau du moteur.

e patch motomate installe les blocs fonctions suivants :



rouzet MOTOMATE : Bloc «Etape Mouvement»

. Entrée GRAFCET

L
Marche/arrét moteur
Sens de rotation moteur

Position actuelle ¥ _ _
Vitesse consigne moteur

Position a atteindre ¥

Sortie GRAFET

ETAPE SFC MOUVEMENT |
Commentaires F’aral‘n“et[es_l.-
Sélechionner un paramatie : Annler |
CllqueZ ICI... ? ACCELERATION kel
DECELERATION y- >
\ VITESSE BASSE Plus d’info
cliquez ici!
... Pour
obtenir cela ~\ [ S ette fenétre s’obtient
LR en double-cliquant sur

" SEMS CROISSANT
" SENS DECROISSANT

le bloc fagnction dans
tre pragramme»
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Marche/arrét moteur 1
Sens de rotation moteur 1
Vitesse consigne moteur 1

Marche/arrét moteur 2
Sens de rotation moteur 2
Vitesse consigne moteur 2

Marche/arrét moteur

# Sens de rotation moteur
# Vitesse consigne moteur

MULTIPLEXEUR MOTEUR

Cammentaires |

~ Commentaire

Plus d’info ?
cliquezici!

«Pas de parametres
pour cette fonction»

[ Afficher le commentaire.
[ afficherle v’ de bloc «cettﬁ' fenétre S,Obtient
en double-cliquant sur
le blo¢ fonction dans
volre programme»
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1

=
=== |

é'f_::__ E[D_LJ_ZE-EMOTOMATE : Bloc «Etape Temporisation»

Entrée GRAFCET

» Etape active

~
L

Sortie GRAFET

ETAPE SFC ATTENTE

.Ifm‘nme_r'il'_ain_as Pararmétres | 7

Sélectionner un paramétie - Afiiler

Cliquez ici... — [

Plus d’info ?
cliquezici!

/ELL

nir cel
Obte cela ‘ — durée d'attente avant activation de |a transition « ette k‘nétre s’obtient
— .. €0 double-cliquant sur
- le bloc ction dans
voltre programme»
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rouZe .  MOTOMATE : Bloc «Mémorisation»

Valeur (par exemple position actuelle) >

Top de mémorisation YMEMS valeur mémorisée

Remise a zéro mémoire

Ifurnme.nl_ain_ag F'aral‘n“et[es.l

Sélectionner un paramétre :

Cliquez ici... e Yo

(par exemple, position fin de course)

Annuler

Plus d’info ?
cliquez ici !

3

«Cette fenétre s’obtient

... Pour

obtenir cela Ny [ e
" Dui
+ Mon

en double-cliquant sur
le bloc fonction dans
voltre programme»
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Déma fot métier |MDTCIMATE| P(C:MOTEUR BRUSHLESS|

CROUZET-1.3 PROGRANNME

H B15 g
1 —r
B21
} gi:l
2 ek g'::uspL.-ﬂmr
B22
N }IQ-:- Position [
Poszition *DISPLH‘(
. : NUM,
La position consigne
peut provenir d’'une constante
ou d’une position mémorisée
B18 Position [

Etape mouvement

.;: ! Position
7

Les blocs «multiplexeur moteur»
peuvent étre cascadés pour relier

plus de 2 étapes mouvement

B01

Multiplexage mote

L A e e

tdarche / At

I

A W&marisation

2 La position (12 tops / tour)

HE et la vitesse (tr/mn) sont B15
13 calculées par le moteur NUML 3

HC /
I3 whtesse

Cam e rapide

I% Position
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La consigne vitesse /
est exprimée en tr/mn

g

sh| BL| BhL

Multiplexage moteur

e

o=
e
—H=

o0z

o3

04

BO&
01
AL
BO&
02
Ko
B30
03
o
B26
04
HE

05
HC



